mgr inz. Witkowski Waldemar

Katedra Konstrukcji Maszyn

Wydziat Budowy Maszyn i Lofnictwa
Politechnika Rzeszowska im. |. tukasiewicza

Grafika inzynierska

Rzeszow,2014r.

Ewolwentowe kota walcowe o prostej linil z

. wierzcholek bok
-7\ B linia zgba
[ —

; z3b
kofo , < 7 —
wierzchofkéw \

—_——— wragb
) glowa
kofo \
odstaw
PR N, \stopa
kofo ) - \zarys
podziatowe

1. Obliczenia, tabela danych technicznych.
=20
*=0.2+0.4
c=c*m

d=m-z
hf:(1+c*)-m

ha=m

h=ha+hf
da=(z+2)-m
de=[z-(2+2-c*)]'m
aw=(z1+z2)-m/2

Szereg Moduty m [mm]
1 1 125 1,5 2 25 3 L 5 6 810 12 16 20 25
2 1125 1,375 1,75 225 2,45 35 4555 715 9 11 14 18 22

2. Rodzaje pasowan wspotpracujacych kot przektadni.
W ogolnej budowie maszyn korzysta sie z 6-9 klasy doktadnosci
wykonania kot (z ustalonych 12 klas).

Rodzaj pasowania A B|C|D [E|H
Klasa doktadnosci |3-12|3-11 3-9| 3-8(3-7(3-7
wykonania kot

3. Tolerancje wymiarow, chropowatosc.
Odchytke (h8) otoczki Srednicy wierzchotow zebow (da) podaje sig
liczbowo.

Klasa doktadnosci wykonania kota zebatego

Rodzaj powierzchni 6 1 8 9
(1) Powierzchnia robocza zeba Ra0,8 Ra0,8-16| Ral6-3,2 |Ra3,2-6,3
(2) Powierzchnia wierzchotkow Ra1,6 Ra1,6-3,2| Ra3,2-6,3 |Ra6,3-12,5
zebow
(3) Powierzchnia boczna Ra1,6 Ral,6 Ra3,2 Ra6,3
bazowa wieAca
(4) Powierzchnia boczna Ra1,6 Ra3,2 Ra3,2 Ra3,2-6,3
bazowa piasty

(5) Powierzchnia piasty do osadzenia na wat:
dwat=80mm Ra16-3,2
dwat>80mm Ra3,2-6,3

ebow
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L. Tolerancje ksztattu i potozenia.
Tolerancja bicia promieniowego powierzchni oftoczki wienca kota (1):

Klasa Bicie promieniowe [um] otoczki o Srednicy [mm]
doktadnosci| <50 =80 <120 <200 | =320 | <500 | =800
6 12 16 20 22 26 32 40

7 20| 25 | 32 36 | 42 | 50 | 60 (1)
8 32 40| 50 | 55 | 65 | 80 | 100 b ~— 1 TAI(2)
9

50 60 80 90 105 120 160

Tolerancja bicia osiowego bazowych powierzchni otoczki wienca ¥
kota (2) o Srednicy podziatowej d=100mm. Dla d2100mm bicie
osiowe przeliczyt o d/100 razy, gdzie d to Srednica podziatowa

kota. ,_7' /'7

— R — S| - | |
Klasa Bicie osiowe [pum] otoczki wienca (2) kota o szerokosci b(mm) = T
doktadnoSci <55 55-110 4 -
1)
6 17 9 o A | |

7 21 L % / )
8 26 1 A
9 34 18 “

Tolerancja bicia osiowego bazowej powierzchni ustalajacej piasty -

kota (3). Dla Lp/dwat>1 wartosc bicia osiowego zwieksza sie o l
(3). Dia Ly g ¢ B TA——"
40-50%.
Klasa Bicie osiowe [um] piasty (3) kota (L p/dwat>1) dla dwat(mm)

doktadnosci <50 <80 >80

6 20 30 40

7 20 30 40

8 30 40 50

9 30 %0 50

5. Tolerancje ksztattu i potozenia rowka pod wpust.

Rownolegtost (=) rowka wpustowego 0,5 ITn szerokosci rowka (b). Raz>
Symetria (+) rowka wpustowego 2,0 ITn szerokoSci rowka.
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50 80 2 13|19 | 30| 46 | 74 (120 | 190 | 0,3 | 046 | 0,74 | 1,2 | 1,9 3 4.6
10 | 15 | 22 | 35 | 54 | 87 | 140 | 220 | 035|054 | 087 | 14 | 22 | 35 | 54
12 118 | 25 | 40 | 63 (100| 160 | 250 | 04 | 063 | 1 16 | 25 4 6,3
10 | 14 | 20 | 29 | 46 | 72 |115| 185 | 290 | 046 |072 | 1,15 | 185 | 29 | 46 | 7.2

3
80 | 120 | 25 | 4
120 | 180 | 35 | 5

7
8
9

180 | 250 | 45

250 | 315 6 12 |16 | 23 | 32 | 52 | 81 (130| 210 | 320 | 052|081 | 13 | 21 | 3.2 | 52 | 81
315 | 400 7 13|18 | 25 | 36 | 57 | 89 | 140 230 | 360 | 057 (089 | 14 | 23 | 3.6 | 57 | 89
400 | 500 8 | 10|15 |20 | 27 | 40 | 63 | 97 | 155| 250 | 400 | 0,63 | 097 [ 155 | 25 4 63 [ 9.7
500 | 630 9 | MM |16 |22 |32 |44 |70 |110(175| 280 | 440 | 07 | 11 | 1,75 | 2,8 | 44 7 1"

630 | 800 | 10 |13 |18 | 25 | 36 | 50 | 80 [125|200| 320 | 500 | 0,8 | 125 | 2 3.2 5 8 | 125
800 |1000| 11 | 15|21 | 28 | 40 | 56 | 90 | 140|230| 360 | 560 | 09 | 14 | 23 | 36 | 56 9 14
1000 |[1250 | 13 [ 18 | 24 | 33 | 47 | 66 | 105| 165|260 | 420 | 660 | 105|165 | 26 | 42 | 6,6 | 105|165
1250 (1600 | 15 | 21 | 29 | 39 | 65 | 78 | 125|195 |310| 500 | 780 | 1,25 | 1,95 | 31 5 7.8 | 125|195
1600 (2000 18 |25 | 35 | 46 | 65 | 92 | 150|230 (370| 600 | 920 | 156 | 23 | 3.7 6 92 | 15 23
2000 (2500 | 22 |30 | 41| 55 | 78 | 110 | 175|280 |440| 700 | 1100 | 1,75 | 2.8 | 44 7 1 175 28
2500 (3150 | 26 | 36 | 50 | 68 | 96 | 135|210 (330|540 | 860 |1350| 21 | 3.3 | 54 | 86 | 3.6 | 21 33
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1 | 3
| Wer. | Uwagi | | Data |P0dpis |Spr.
A Liczba zebow z |21
Modut normalny m |3
Zarys |kat zarysu x |20
] odniesie. luz wierzchotk. c 10,6
Kat pochylenia linii zebow | B |-
Kier. pochylenia linii zebow | - |-
B Wspot. przesuniecia zarysu| X |0
Doktadno$¢ wykonania - |8-C
Dtug. norm. przez 3 zeby | W |22,95%
Srednica podziatowa d |63
10,076 40 Wysokoé¢ zeba h |66
C 1,5x45° Koto numer rysunku - 100.00.03
Z . . Ra3 2 .
25cigcia . Rals | WSPOPr.|ic/hg zebow z |35
OdlegtoSc osi aw| 840,05
_3_ . 7]0,018A 1 —
2x45 =[0,072A |
2 2sciecia i
= Rnax0,4 =
% 4 -——— Ra3.2 = =—- %
D ‘ ®
N Ra3,2 S \\ I
o 2 T|
N y \ /Ra75. A
] 4o ] 33,3,
710,04 |A Wymiar | Odchytka
E 10JS9 +0,018
1. Ulepszat cieplnie HRC 45...48. ®30H7 +0,021
2. Doktadnost wykonania zebow wg PN-ISO 1328-1, PN-ISO 1328-2. 0
3. PN-EN 22768-mK.
L. Potozenie pola tolerancji wymiarow nietolerowanych symetryczne. / Ra12,5 \/
~ | 5. Ostre krawedzie zatepit.
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_ Wer. _ Uwagi _ Data __uoau_m _mu_,.
5x45°
25ciecia Ra3,2
Ral,6
T T Liczba zebow z |42
Modut normalny m|5
| Zarys |kat zarysu x |20°
H odniesie. luz wierzchotk. c 1,25
Kat pochylenia linii zebéw | B |14 2147
H Kier. pochylenia linii zebow | - |lewy
1 Wspot. przesuniecia zarysu| X |0
DoktadnoSc wykonania - |8-C
Dtug. norm. przez 5 zebow | W |69,53°
Srednica podziatowa d | 216,78
X WysokoSc zeba h | 11.25
\mmwmw _ Koto numer rysunku - 100.00.03
= . | WSPOIPT. (i zha zebow z |20
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6. Niezwymiarowane promienie R3. Em\_N,m
1. Niezwymiarowane fazy 3x45°.
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